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TEMA	
  5	
  y	
  6	
  ANÁLISIS	
  DE	
  SISTEMAS	
  REALIMENTADOS	
  
Y	
  DISEÑO	
  DE	
  CONTROLADORES	
  	
  

	
  
1. Resultado: 	
  	
  

Ku = 71, Pu =
2π
3
	
  

	
  
2. Resultado: 	
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3. Resultado: 	
  	
  

a) 1 b) 1 c) ess (escalón)= 0; ess (rampa)=
8
3K

 

	
  
4. Resultado: 	
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5. 	
  

	
  
6. Resultado:	
  

0,5 5) 2,5 5 ) 1,2 ) ( ) 1 0,55 0,44t ta K s b ess c y t e e− −= = − = = − −  

	
  
7. Resultado: 	
  	
  

) 12 ) 0,2ssc K d e= = − 	
  
	
  
8. Resultado: 	
  	
  

b)	
   9K = 	
  
	
  
9. Resultado: 	
  	
  

) 1 ) 1 ) 10 0,158 ) 0,216= = = δ = =ga K b ess c K d K  

	
  
10. Resultado: 	
  	
  

) 10 0,9a ga K K= = 	
  
	
  

11. Resultado: 	
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12. Resultado: 	
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) 1 2,64 ) 2 ) 56,3a ss aa K b rad c K− < < θ = ≥ 	
  

	
  

13. Resultado: 	
  	
  
c) K = 0,477; d ) sistema estable para esa K   

	
  
	
  
14. Resultado: 	
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b) V (s)
W (s)

=
ms

s(s+ K3m)+ K1K2m
vss =

A
K1K2

ess =
K3
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15. Resultado:	
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16. 	
  

	
  	
  
17. 	
  

	
  
18. Resultado:	
  

a)	
  Falso;	
  b)	
  Falso;	
  c)	
  Verdadero	
  	
  

	
  
19. Resultado:	
  

Controlador	
  P	
                        K! ∈ [18.57,26.73]	
  
	
  
20. 	
  

	
  	
  
21. 	
  Resultado:	
  

b)	
  Gc(s)	
  =	
  10,	
  	
  
( )125.1
125.0)(
+

=
ss

sGp
	
  

22. 	
  
 


