4. PRAKTIKA: EGOERA EGONKORREKO ERROREA (ess) eta SISTEMEN EGONKORTASUNA DENBORA-EREMUAN (Routh-Hurwitzen irizpidea)
Sarrera estandarrak: Maila unitarioa, Arrapala unitarioa eta Parabola unitarioa

1. Aurkitu sistema hauen errore-koefiziente estatikoak eta egoera egonkorreko errorea, hiru sarrera estandarren aurrean begizta itxian berrelikadura unitario negatiboarekin jartzen badira (egin lehenengo paperean eta ondoren Simulink-en):
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OHARRA: parabola unitarioa sortzeko begiratu 2. praktika (Lehen urratsak Simulinkekin.pdf, 7-8 edo 10-11 orrialdeak).
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2. Sistemen egonkortasuna denbora-eremuan. Routh-Hurwitzen irizpidea. Suposatuz ondorengo polinomioak sistema jakin batzuen izendatzaileak direla (Iz(s)), demostratu/aztertu Routh-Hurwitzen irizpidearen bidez sistema horien egonkortasuna. Konprobatu emaitzak MatLab-en bidez.
a) 2s4 + 8s3 + 10s2 + 10s + 20

s3 + 7s2 + 7s + 46

s5 + 6s4 + 10s2 + 5s + 24

s3 - 2s2 + 4s + 6

s4 + 8s3 + 24s2 + 32s + 16
s6 + 4s4 + 8s2 + 16
b) K-ren zein balioentzako du s3+(4+K)s2+6s+12 polinomioak alde erreal negatibodun poloak?
c) K-ren zein balio positiborentzako du s4+ 8s3+24s2+32s+K polinomioak alde erreal gabeko edo baliogabedun poloak? Zein da balio hori?
d) Zein izan behar da ondorengo eskeman, kontroladore proportzionaleren K koefizientearen balioa, sistemak begizta itxian arrapala unitarioaren aurrean 0.1-eko egoera egonkorreko errorea izan dezan, edo ahal denik txikiena. Konprobatu emaitzak Simulink-en bidez.
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