5. PRAKTIKA: ERROEN LEKU GEOMETRIKOA eta MAIZTASUN ERANTZUNA

1. Konproba itzazu ariketa hauen egonkortasuna erroen leku geometrikoa erabiliz:  MatLab-en laguntzarekin eta eskuz.

>>KGH=tf( , )

   >>rlocus(KGH)
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2. Simulatu Simulink erabiliz sistema honen erantzuna balio desberdinetako maiztasuna duten sarrera sinusoidalentzako eta anplitude unitarioarentzako (A=1), eta bete ondorengo taula.
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A·R: c(t) erantzunaren anplitudea. ΔT= t2 – t1 
	Maiztasuna, ω (rad/s) 
	A·R

(1·R)
	GdB=20*log(AR)
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Lehen 6 zutabeetako datuak Simulinketik hartuak edo/eta kalkulatuak dira, eta azken bitakoak, MatLab-en kalkulatutakoak (abs(G) eta angle(G) erabiliz). t1 eta t2 uneek, irteerak sarrerarekiko duen desfasea neurtzeko balio dute (t2 > t1 desfase negatiboa, atzerapena, eta t1 > t2 desfasea positiboa, aurrerapena). t1 eta t2, sarrera eta irteera egoera egonkorrean zerotik pasatzen diren uneak dira, hurrenez hurren. Desberdintasun horrekin, desfasea kalkulatzen da.
Maiztasun eremuan, sistema baten transferentzia funtzioa 
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 hartzen  da. Simulink-en s uzten den arren, MatLab-en 
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-ren modulua eta argumentua kalkula daitezke ω maiztasun bakoitzarentzako (non ω, w bezala hartzen dugularik)
>> w=0.1;
>> G=1/((w*j)^2+0.2*w*j+1)

>> abs(G)
>> angle(G)
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