TEMA 3. CENTROS DE GRAVLDAD

e ; M
o L L omixi m_J % d=5
I R G- H
A

M

T

. wy N /\;—l

B ?APUS . GULD'NG-‘

® Liwen g,

N
TY(, (S:Laya
| |

CPERPEADI cyLAR)

X

@ ARE A LA NA

V= A 20 .
; A 20 7G—J C?E—QPEND\LULAQ)

TE :
MA 5. ESTAT|ca SOLIDO RIGIDQ

" Baer a LN\ CA ok KBV

" TRARAJA  AXIALMENTE :

-RCzAaMiENn 1 .

Escaneado con CamScanner



TEH/\ G . CE.L.OS”/\S
- m # F F
ACCION ~——— - COM PR ESIO’I\/.' ™0
® )
STRIDU IR, FULR zA . El—‘__—la
_:u__ L e P
= o Fb 1o
a+b F2.= F e f
c~."£
- CONDIC\OMES DE cCcarRcGa PARTICULAR
*Barras ALINEADAS
TRABAZAN  1GUA L ; g N "
A —0 =L
BARRAs w0 AL INEADAS
~ F
No  Trap ] é
No AJA N ’J ~—p—F
z %
FE=0o
77
T METO Dos DE CcaALCULO -
A) ™MEiopp pg NUDOS —7_—"
B) Metedo pE LAS SECCIOANET - o C
A/V- ZMG —" :B
Fo
- CORIE — "
6 Fo éMB — FA
4
ALas

Escaneado con CamScanner




T;WA7 SOLI1DOS FUNICU LARETS

CARG-
REGA DISRIBUCION B ABCISAS

PARARO LA .
Ta
— e | [T
2Te 'r; = TA . =4 TA’
TA.X
‘—\—_—
SL\‘B = SCSA _\_Sob

Escaneado con CamScanner



TCMHMA Q LCUACIONLES ISEL  mMOVIMIENTD

© CamPo DL VOLOGIDADLLY \ g & V; y UdA A_ﬁ\

S Hemerwras

— — P —
,ME- Ma R/\/\B,

L\ ® ', \),

= E\npD
) . _ WAV, s
\';=VA_, Al = Al 4+ }\w
Jw|
Vel 7 Lo
| Biep -~ Vv

MOV I mIENTD REVATIVE  PUNTUAL

)VA: VA""" * -\_/:vMA]

—_—

—
= —  —
Vea,n= Vo + Waoa

ﬁv,\ . doa
A4

dr Im

-] e I
Con = A + O e - D _ _ _
( 2 Avia A CoR /A Ocae,,= Got XA oA *UJ,'\CU.{AOA\
—_— d\ VA
&"vm = vid
At Im

O“C‘"‘IA = lwAVAv,AJ

Escaneado con CamScanner



= MOVIMIENTD REWANMVO ENTRE Dol SO LAbOS

w’—v;A = L)Jz.-w| ’

o= ey < o

* OE\_LTJC\D’N DT W

TMCOODO GRAFIKO TMA SENO o b

Skl

[«

o ¥

A
Lyt
<

u'F,"

«“

TMa cosenvo

O =
\/C-1+ b*-2cb cosec

~ 7
ng

TMETe®  Magmancot <<
: REsaL 7 CAMPO DE
ACELERAC op
ES >
C‘:’B - — — — —_—
A A, '*QCL\"Iﬂ AAB *WZV/AA(Q‘ZVIAAFE)
Y T D T
} 24 = Xa- ola - W, AW,
— e =
RE3A L
° SoLipos EN ot
A — _ — —_ _ el
—_— Ve, = Vg -Va = Vet
F-)
U\J?—VIA: LUq_—\.U, = WL
caso 4 V]
— L # O CASO 2 | V=0 ST P
i
Wl = O W pvZ0O  (PIVOTATE

T Wead-#0 A Wew =0 CrODADURA)

- BOULE : C(DERIVACIWOAN €N BASES MOWLES)

DL\':‘ (LUJ;} :C)\UJ'
=T

—_—

+ LUSM N~
™

Escaneado con CamScanner




TEMA AD: CINEMATCA DL MO VIMIEN D PLano

TeR AL Gam || Ve ®
e |

I ! Vi1 La

1 Va 4+ w

VELOCIDPAD PE SucEsSionN - L L :
S = v L wﬂ.
V. ‘ | b
Ry~ Rv
T ACELERACI\OAY —
Qi . o~ ,
& 1} AW
- PoL ey
O DE ACELERACONES Ge= 0 - o
A

CK1E7)

[E Rt |

Escaneado con CamScanner



