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Mekanismo lauen sintesi dimentsionala
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3 ZEHAZTAZUN PUNTU
6 PARAMETRO 
AUKERATZEKO:
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Solución MECAN4

XA0,YA0,a,e, eta 
XB0 eta YB0 -ren kombinaketa
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4 zehaztazun puntuko sintesia

4 ZEHAZTAZUN PUNTU
5 PARAMETRO 
AUKERATZEKO:



Orden eta ardatz 
erroreak
Ordenezko errorea



Orden eta ardatz 
erroreak
Ardatzezko errorea



Roberts chebyshev-en 
teorema
Akoplagailuaren kurba berdina duten hiru lauki 

artikulatu dagoz. Mekanismo kognatuak.



Roberts chebyshev-en 
teorema
Akoplagailuaren kurba berdina duten hiru lauki 

artikulatu dagoz. Mekanismo kognatuak.



Roberts chebyshev-en 
teorema
Biela-biradera mekanismoan bakarrik bi kognatu 

dagoz.
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